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אאאWאאאPLC Programming 
אאאאאא

אW 
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Q2,……..)………  Q1S2(S1 
 Jאאא( PLC )(4-1) 
 

אאPLC אאאא 

KKKI1  I0.1 א S1 
KKKI2  I0.2 א S2 

  
  

KKKQ1  Q1.1 א  K1  
KKKQ2  Q1.2 א  K2  

א(4-1) 
אאאא 
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אW 
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 Jאא(Ladder Diagram)  LADWאאא
אאאאאK 

 JאאאCSF(Control System Flow chart)Wאא
אFlow chart K 

 JאאאSTL(Statement List method)W אאא
K 

١-٤  אאא ( LAD )   

אאאאאאאא
אאאאאא

Fאא?KE? 
אאאאא

אאאאאאאאF١E
אאאא“LAD” 

 
א 

 
א 

 
א  

א 
 

 

 
א(4-1) 

אאאאאאאאK 

11 12

13

Q1
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אא Jאאאא אא אאא 
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אאאLAD 
 
١ Jאא אS2 , S1 א(4-2)

אLADאא(4-3) 

 

 
 

 

 
 
 
 
 
 

 
 

א(4-2)א(4-3) 
אאאאאאאא(4-2) 

 
אS1 S2I1 I2אLQ1

אאאK 
 
٢ Jאאאאא(4-4)א

 אאQ1 
 

אאאאאאW 
 

S1

S2

L

I1 I2 Q1



א ٢٠٥ אאא 

אא Jאאאא אא אאא 
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א: 
 

אאPLC אאאא 

I1  א S1 
I2  א S2 
I3  א S3 
Q1 א  Q1  

 
אאLADא(4-5)W 

 

 
 
 
 
 
 
 
 

א(4-4)א(4-5) 
אאאאאאאא(4-5) 

٣ J אאאאא(4-6) 

אאאאאאW 
 

I1 Q1

I2

I3

S2

Q1

S3S1



א ٢٠٥ אאא 

אא Jאאאא אא אאא 
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א: 

אאPLC אאאא 

I1  א S1 
I2  א S2 
I3  א S3 
I4  א S4 
Q1 א  K1  

 



א ٢٠٥ אאא 

אא Jאאאא אא אאא 
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אאLADא(4-7)W 
 

 
 
 
 
 
 
 

 
א(4-6)א(4-7) 
אאאאאאאא(4-6) 

 
٤ J٢אאאא( CSF ) CONTROL SYSTEM FLOW CHART  

אאאאאאאאא
(4-8)אאאא 

 
AND

&  
  
 

I1

I2
Q1

I1 I2

I3

Q1

I4

S1

S2

S4

K1

S3



א ٢٠٥ אאא 

אא Jאאאא אא אאא 
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 

 
 

א(4-8) 
אאאאאאא 

אאאא( CSF ) 

(4-1) Jאא(4-9)א 
א 

א: 
אאPLC אאאא 

I1 א S1 
I2  א S2 
Q1 א  H1  

אאאא(4-10) 
 

I1Q1



א ٢٠٥ אאא 

אא Jאאאא אא אאא 
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 
 
 

 
 
 
 
 

 
 
 
 
 

 
 

א(4-9)א(4-10) 
אאאאאאאאא(4-9) 

 
F4-2E Jאאאאאא(4-11) 

א 
א: 

אאPLC אאאא 

I1  א S1 
I2  א S2 
I3  א S3 
Q1 א  K1  

אאאא(4-12) 
 

S1

S2

H1



א ٢٠٥ אאא 

אא Jאאאא אא אאא 
 
 

- ٤٧ - 

OR

>=1
I1

I3
I2 Q1

 
 
 
 

א(4-11)א(4-12) 
אאאאאאאא(4-11) 

F(4-3 Jאאאאא(4-13)؟ 
 

א 
א: 

 
אאPLC אאאא 

I1  א S1 
I2  א S2 
I3  א S3 
I4  א S4  
Q1 א Q1  
Q2 א Q2  
Q3 א Q3  

 

S2

K1

S3S1



א ٢٠٥ אאא 

אא Jאאאא אא אאא 
 
 

- ٤٨ - 

אאאאאPLC
 (4-14)Kאאאאא

 


 

 
 

א(4-13)א(4-14) 
אאאאאאאא 

א(4-13) 

F4-4E Jאאאאא(4-15)K 
 

א 
א: 

 
אאPLC אאאא 

I1  א S1 
I2  א S2 
Q1 א K1  

 



א ٢٠٥ אאא 

אא Jאאאא אא אאא 
 
 

- ٤٩ - 

אאאא(4-16) 
 

 
 

 
 

 
א(4-15)א(4-16) 
אאאאאאאאא(4-15) 

 
 

(4-5)  Jאאאאאא(4-17a)K 
 

א 
א: 

 
אאPLC אאאא 

I1  א S1 
I2  א S2 
I3  א S3 

 

 
& 
 

I1

I2

Q1

 &
I2

I1

>=1
S1

S2

K1



א ٢٠٥ אאא 

אא Jאאאא אא אאא 
 
 

- ٥٠ - 

אאאאאPLC
אאאא(4-17b)K 

 


 

 
 

א(4-17a)א(4-17b) 
אאאאאאאאא(4-17a) 

 

(4-6)  Jאאאא(4-18)CSF 
 

 

 
 

א(4-18) 
 

I1 I3

I2

Q1I4

I5

S1

S2

Q2 Q1

S3



א ٢٠٥ אאא 

אא Jאאאא אא אאא 
 
 

- ٥١ - 

אאא(4-19)א 
 
 
 

 

 
 

א(4-19) 
 

٤ J٣אאאא (STL) STATEMENT LIST METHOD 

אאא
אאאא
אאאאאK 

אאאאאאאאא
אאאאאאאא

K 

>=1
I1

I2

Q1
>=1

I3

I4

&  
 
 

,_

 ==I5
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(4-2)אאאאSTL 

א א 
A אאAND 
O אאOR 
N אאNOT 

AN אאאAND 
XO אאXORא 
= K 
E אאאFE 
F אאאFE 

BE אK 

א(4-2) 
אאאאSTL  

 
(4-7)  JאאSTLאאא (4-20) K 

 
FE 

 
FE 

 
FE 

א(4-20) 
 

S1

S2

K1

S2

K1

S1 S1

S2

K1
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א 
WאFE 

א: 

אאPLC אאאא 

I1 א S1 
I2  א S2 
Q1 א K1  

 
אאאאW 

אא א א 
I1A 00 
I2A 01 
Q1= 02 
 BE 03 

(4-3)אאאאאא (4-20) FE 
WאFE 

א: 

אאPLC אאאא 

I1  א S1 
I2  א S2 
Q1 א K1  

 
אאאאW 

 
אא א א 

I1A 00 
I2O 01 
Q1= 02 
 BE 03 
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(4-4)אאאאאא) (4-20) E 
 

WאFE 
א: 

 
אאPLC אאאא 

I1  א S1 
I2  א S2 
Q1 א K1  

 
אאאאW 

 
אא א א 

I1A 00 
I2AN 01 
 O(  
I1AN  
I2A  
 ) 
Q1= 02 
 BE 03 
א(4-5)אאאאאא (4-20) FE 
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١ JאאאאאאאאאאאW 
 

 

 
 

א(4-21) 
 

א(4-22) 
 

 
א(4-23)  

א(4-24) 

S1

S2

K3

S5

S6 S7

S4

K3

K1

S1 S2 S4 S5 K1

S8

K2

S3

S6

S7

K3

S1

S3

S6

S7

K4

S5S2

S4
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٢ J אאאאאאאאאW 

 

 
א(4-25) 

 

 
א(4-26) 

 

 
א(4-27) 

 
א(4-28) 

I2

Q1

Q1I1

I4

I5

I6

I3

I1

I2

Q1

I3

I4 I6

I5

Q1

I2

Q4

I1

I3


